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CiLE PRACE

* Vytvorit nastroj (algoritmus) pro vypocet
odhadu realného Casu viteze pro konkretni trat
zavodu orientacniho behu.

* Porovnani vysledku nastroje s realnymi ¢asy
vitézu ve vybranych zavodech.

* Publikovani nastroje.
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POUZITY SOFTWARE

* ArcGIS Desktop 10.1 Q
* OCAD 10 Profesional PS&2

* Programové prostfedi Python 2.6.5

* Webové prosttedi ArcGIS Online @
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PROGRAM OCAD
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VSTUPNI DATA

e \/stupni data — laser scan (txt), mapa (TIFF), trat
(shp)

-7208088.8 -1164885_.0 466.521
-719995 .8 -11640085.0 466.752
-719990.0 -1164005.0 467.821
-719985.0 -11648685.0 467._.361
-719980.0 -11640805.0 467.539
-719975.0 -1164005.0 467 .704
-719978.8 -1164885.0 467896
-719965.8 -1164005.0 468.128
-719968.8 -11648085_0 468_385
-719955.8 -116408085.0 468.577
-719950.0 -1164005.0 468.658
-719945 .8 -116468085_0 468._643
-719940.0 116408050 468.565
-719935.0 -1164805.0 468.367
-719936.8 -11648685_.0 468_652
-719925.8 1164080850 467 .655
-719920.0 -1164085.0 467.258
-719915.8 -11648085.0 466.921
-719910.8 -1164805.0 466.687
-719985 .8 -11648085_0 466_.518
-719980.0 -11640085.0 466.376
-719895.0 -1164005.0 466.228
-719896.8 -11648085_.0 466075
-719885.0 -11648085.0 465.927
-719880.0 -1164005.0 465.726
-719875.8 -1164885.0 465.688
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e
NASTROJ

* Dva samostatne skripty.
* Skript pro vypocet Casu vitéze pro celou trat.

 Skript pro vypocCet Casu viteéze jednoho
postupu.

 Jadro obou skriptu spole¢né — nastroje Path
Distance a Cost Path
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SKRIPT PRO JEDEN POSTUP

rastr frikce

rastr vzdalenosti
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RASTR FRIKCE

Silnice, zpevnéna cesta 26
Louka, pésina, prusek 28
Les 30
. . 31
Paseka, otevieny terén
P 7 g . G 41
Hrazka, sucha ryha, pfekonatelny plot
Hodnota frikeniho faktoru Svétli hustnik, podrost, baZina 46
.
I Stredni hustnik, sezénni vodoteé =
CE
41
% 15 Tmavy hustnik 77
N 128
T kg Reka, schudny skalni sraz
B s
. 2 Budova, vodni plochy, privat, neschiidny skalni NoData
sraz
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Vyskovy rastr
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SKRIPT PRO JEDEN POSTUP
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SKRIPT PRO JEDEN POSTUP

* Vysledkem je liniova vrstva obsahujici atributy
cas a vzdalenost.

FID § Shape* | OBJECTID | arcid cas vzdilenost
0 | Polyline 3 1 163 444 923382
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SKRIPT PRO CELOU TRAT

rastr frikce
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SKRIPT PRO CELOU TRAT

* Pro vypocet celée trati byl nastroj upraven v
Pythonu.

* Nutna automaticka zmena a ukladani vstupnich
bodu, rastru vzdalenosti, backlink rastru i

vystupu.

* Nutnost pridani cyklu.
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SKRIPT PRO CELOU TRAT

* Vysledkem 2 liniove vrstvy.

mi postupy

>y - f

) R AT - vrstva S E,dﬂft“&‘fy

OBJECTID vzdalenost
1| Polyling 1 56 151.384776
2| Polyline 1 122 328806133
3 |Polyline 1 163 444 023882
2|Palyline 1 55 148 296455
5 | Polyline 1 a3 120254834
& | Polyline 1 198 518.764502
7 | Polyline 1 40 10853961
2|Polyline 1 42 112.083261
3| Polyline 1 75 188.462987
10 | Polyiine 1 99 367 53961
11 | Polyline 1 25 65 982756
. 12 | Polyline 1 55 140 669048
L]
I 4 A4
~= - vrstva celé trate
h | OBJECTID* Shape * | arcid | tas vzdalenost
1 |Polyline 1 34933333 9511, 769045
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UKAZKY SKRIPTU

# Process: ASCII 3D to Feature Class
arcpy.AddError ("ASCII 3D to Feature Class™)
arcpy.ASCIISDToFeatureClass 3d(vyskove body, "XYI", "body la:s

# pridani souradnice Z

# Process: Add Z Informatiom
arcpy.AddError ("ARdd Z Information™)
arcpy.AddZInformation 3d("body laser™, "ZI", "NO _FILTER")

# Process: Topo to Raster

arcpy.AddError ("Topo to Raster™)
arcpy.gp.TopoToRaster sa("body laser Z PointElevation”, "dmr'
arcpy.AddError ("dmr =solved")

# Local variables:

hradiste_prevod = "hradiste_prevod"
frikce test = "frikce test"
H21 reclasz = "H21 reclass"

# Proceszs: Reclaszsify

arcpy.AddMessage ("Frevod tifu na GRID")

arcpy.CopyRaster management (hradizte gray, "hradiste prevod","DEFAL
arcpy.gp.ReclassByTable sa("hradiste prevod", HZ21 reclass, "FROM '

outSetNull = SetNull (frikce_test, frikce test, "VALUE = 0"}
outSetNull.save ("frikce")

arcpy.AddError {"Reklasifikace solved”)

for x in range (0,pocet_kontrol-1,1}):

arcpy.hddMessage ("cyklus &Eislo"™ + str(i))
zbytek start = start + str(i)

zbytek back = back + str(i)

zbytek dist = dist + str(i)

zbytek cil = start + str(cil prom)
zbytek cost = cost + str(i)
komplet_start = cesta + zbytek start
komplet_back = cesta + zbytek back
komplet_dist = cesta + zbytek dist
komplet_cil = cesta + zbytek cil
komplet_cost = cesta + zbytek cost

arcpy.AddError {"Tady se nam zvedly &isla v3ech vstupd a vystupl o 1 - prichod &. " + str(i})
# Process: Path Distance

tempEnvironmentl = arcpy.env.outputCoordinateSystem

arcpy.env.outputCoordinateSystem = "PROJCS['WGS_1984 UTM Zone 33N',GEOGCS['GCS WGS_1984',DATUM['D WG
outPathDist = PathDistance (komplet_ start, frikce, dmr, "", "BINARY 1 45", "", "TABLE D:\\Skola\\DBE\\
outPathDist.save (komplet dist)

arcpy.env.outputCoordinateSystem = tempEnvironment0

arcpy.AddError ("Tady se vytvofil nakladovy rastr - dist &. " + str(i))

# Process: Cost Path

outCostPath = CostPath(komplet cil, komplet dist, komplet back, "ERCH CELL", ""}
outCostPath.save (komplet_cost)

# Process: Calculate Field - vypocitani casu
arcpy.CalculateField management (komplet cost, "PATHCOST", "[PRTHCOST] LEAE, . W ey
arcpy.hddMessage ("dokonéen cyklus £islo" + str(i))

# pridani atributu cag_short

arcpy.AddField management (komplet cost, "cas short", "SHCORI", 3, ", """, "',
arcpy.hddMessage ("pfidén atribut cas_short v cyklu &islo " + str(i))
arcpy.CalculateField management (komplet_cost, "cas_short","[PATHCOST]")
#prevedeni na vektor

arcpy.RasterToPolyline conversion(komplet cost, "postup"”, "ZERC", 0, "NO_SIMPLIFY", "cas_short")
#zpojeni postupu
arcpy.Merge management (["postupy vektor", "postup”,],
arcpy.Copy_management ("trat", "postupy vektor")

"NULLABLE", "REQUIRED"}

"trat”, "cas_short")

b o e
cil prom = i+l
arcpy.hddMessage ("pfihodili jsme jednicdku a zaéne cyklus &islo" + str(i))
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UKAZKY VYSLEDKU

e Kratka trat — H21B

S o

~Reélny dosazeny &as vitéze — 35:03
Vysledny vypocCitany Cas — 34:54
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UKAZKY VYSLEDKU
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VYSLEDKY PRACE

* Nastroj pro vypocet Casu a trasy pro jednotlivy
postup na trati.

* Nastroj pro vypocet Casu a trasy pro celou trat.

* Porovnani vypocitanych C¢asu s ¢asy realné
dosazenych pri skutecnych zavodech.

* Publikovani nastroje pomoci ArcGIS Online.
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PUBLIKACE NASTROJE

* Nastroj ulozen do geoprocessing package.
* Publikovan prostrednictvim ArcGIS Online.

* Uzivatelé mohou vyhledat, stahnout, spustit.
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WEB DIPLOMOVE PRACE
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http://geoinformatics.upol.cz/dprace/magisterske/klicha13/

NASTROJ PRO OPTIMALIZACI
STAVBY TRATIi PRO ORIENTACNI BEH

Dekuji za pozornost.

Kontakt: martin.klicha@email.cz
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